1.mérés
Mérések Lego Robottal

1. A robot sebességskadldjanak hitelesitése: irj programot NXT-ben a robot
el6rehaladasara 4s-ig, sebességét kiilonboz8 értékekre allitva a skala segitségével!
Toltsd at a programot a robotra, majd az altala megtett utat megmeérve készitsd el a
robot sebességét sebességskaldjanak fliggvényében abrazold grafikont! (A tablazat
kitoltése segit)
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2. Hatdrozd meg, hogyan fiigg a robot sebessége a fordulatszamatol!
NXT-ben irj programot a robot el6rehaladdsara 25 fordulatig kiilonb6z6 sebességek
mellett! Mérd meg, mennyi id6 alatt fordul ennyit a robot, majd hatarozd meg a
fordulatszamat (1 s alatt megtett fordulatok szamat), majd allapitsd meg a
kapcsolatot is a sebesség és a fordulatszam kozott! (A tdblazat segit)
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25 fordulat
ideje (s)

fordulatszam

(1/s)

Eszké6z6k: Robot, programozdsi kérnyezet, mérészalag, idémérés mobil telefonnal



